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Аннотация: В данной научной статье исследуется применение нейронных сетей в разработке беспилотных автомобилей. Рассматриваются принципы работы нейронных сетей, их важные компоненты и актуальность использования данной технологии в малом, среднем и крупном бизнесе. Исследование подчеркивает способность нейронных сетей анализировать большие объемы данных, адаптироваться к различным условиям дорожного движения и принимать решения в режиме реального времени. Статья особо выделяет важность систем датчиков и систем управления автомобилем в контексте интеграции нейронных сетей в беспилотные автомобили. Актуальность данной технологии обсуждается в контексте ее потенциального влияния на безопасность, эффективность и доступность в сфере транспорта. В целом, статья освещает огромный потенциал нейронных сетей в революционизации автомобильной промышленности и рассматривает последствия и соображения, связанные с их внедрением.
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Annotation: This scientific article explores the application of neural networks in the development of autonomous vehicles. It examines the principles of neural networks, their important components, and the relevance of using this technology in small, medium, and large businesses. The study highlights the ability of neural networks to analyze large volumes of data, adapt to varying traffic conditions, and make real-time decisions. The article emphasizes the significance of sensor systems and vehicle control systems as key components in the integration of neural networks in autonomous vehicles. The relevance of this technology is discussed in the context of its potential impact on safety, efficiency, and accessibility in transportation. Overall, the article sheds light on the immense potential of neural networks in revolutionizing the automotive industry and addresses the implications and considerations associated with their implementation.
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Вводная часть: В настоящее время разработка беспилотных автомобилей является одним из основных трендов в автомобильной промышленности. Эта технология обещает перевернуть транспортную систему и принести значительные изменения в области автомобильного транспорта. С развитием компьютерных технологий и искусственного интеллекта нейронные сети стали ключевым элементом в разработке беспилотных автомобилей.

Нейронные сети - это математические модели, которые моделируют функционирование человеческого мозга. Они состоят из взаимосвязанных нейронов, которые обрабатывают входные данные и генерируют соответствующие выходные сигналы. Применение нейронных сетей в беспилотных автомобилях позволяет им "учиться" на основе большого объема данных, адаптироваться к различным условиям дорожного движения и принимать решения в режиме реального времени.
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Одним из важных компонентов системы беспилотного автомобиля, основанной на нейронных сетях, является система датчиков. С помощью различных типов датчиков, таких как радары, лидары и камеры, автомобиль собирает информацию о своем окружении. Эти данные затем передаются в нейронную сеть, которая их анализирует и определяет оптимальное поведение автомобиля.

Еще одним важным компонентом является система управления автомобилем. Нейронная сеть принимает решения относительно маневров, скорости, управления и взаимодействия с другими участниками дорожного движения. Система управления также обеспечивает безопасность и соблюдение правил дорожного движения.

Применение нейронных сетей в разработке беспилотных автомобилей имеет актуальность в разных сферах бизнеса. В малом бизнесе это может быть использование беспилотных автомобилей для доставки товаров или услуг. В среднем бизнесе беспилотные такси могут стать альтернативой классическим такси и привлечь больше клиентов. В крупных предприятиях автоматизированная логистика с использованием беспилотных автомобилей может значительно снизить транспортные расходы и повысить эффективность.

Таким образом, применение нейронных сетей в разработке беспилотных автомобилей имеет огромный потенциал для транспортной системы и общего делового ландшафта. Эта технология может существенно повысить уровень безопасности, снизить количество аварий на дорогах и сделать транспорт более эффективным и доступным для всех.

Опрос: Более 60% россиян готовы пересесть на беспилотные автомобили. Такие данные приводятся в презентации рабочей группы Национальной технологической инициативы (НТИ) "Автонет".
"Свыше 60% опрошенных уже сейчас готовы использовать беспилотный транспорт", - говорится в презентации, представленной на международном форуме "Автонет-2019"

Survey: More than 60% of Russians are willing to switch to autonomous vehicles. These statistics are presented in the presentation of the working group of the National Technological Initiative (NTI) "Avtonet". 
"Over 60% of the respondents are already willing to use autonomous transportation," the presentation states, as presented at the international forum "Avtonet-2019."
Вывод
В итоге, представленная статья обозначает значимость применения нейронных сетей в разработке беспилотных автомобилей. Их использование позволяет автомобилям адаптироваться к изменяющимся условиям дорожного движения, принимать решения на основе анализа больших объемов данных и обеспечивать безопасность на дорогах. Беспилотные автомобили, основанные на нейросетях, имеют огромный потенциал для применения в различных сферах бизнеса, от малого до крупного. Однако, несмотря на позитивное отношение большинства людей к этой технологии, остаются опасения и вопросы, связанные с безопасностью и этическими аспектами. Дальнейшие исследования и разработки должны учитывать эти аспекты, чтобы обеспечить успешное внедрение беспилотных автомобилей на дорогах.
Conclusion
In conclusion, the presented article highlights the significance of applying neural networks in the development of autonomous vehicles. Their utilization allows vehicles to adapt to changing traffic conditions, make decisions based on the analysis of large datasets, and ensure safety on the roads. Neural network-based autonomous vehicles have immense potential for implementation in various business sectors, from small to large. However, despite the majority's positive perception of this technology, concerns and ethical considerations regarding safety remain. Further research and development should address these aspects to ensure the successful integration of autonomous vehicles on the roads.
Литература
1. Kocić J., Jovicic N., Drndarevic V. (2019) Сквозная глубокая нейронная сеть для автономного вождения, разработанная для встроенных автомобильных платформ // https://www.mdpi.com/1424-8220/19/9/2064
2. JONG YEONG D., Velasco-Hernandez G., Barry J., Joseph Walsh J. (2021) Технология Sensor and Sensor Fusion в автономных транспортных средствах: обзор // https://www.mdpi.com/1424-8220/21/6/2140
3. Tian Y., Pei K., Jana S.,  Ray B. (2018) DeepTest: автоматизированное тестирование автономных автомобилей, управляемых глубокой нейронной сетью. // https://dl.acm.org/doi/abs/10.1145/3180155.3180220
4. Рисунок 1 // https://dark-network.net/ru/what-is-a-self-driving-car-and-how-does-it-work/?noamp=mobile
5. Опрос // https://tass.ru/obschestvo/6989739
References
1. Kocić J., Jovicic N., Drndarevic V. (2019) An End-to-End Deep Neural Network for Autonomous Driving Designed for Embedded Automotive Platforms // https://www.mdpi.com/1424-8220/19/9/2064
2. JONG YEONG D., Velasco-Hernandez G., Barry J., Joseph Walsh J. (2021) Sensor and Sensor Fusion Technology in Autonomous Vehicles: A Review // https://www.mdpi.com/1424-8220/21/6/2140
3. Tian Y., Pei K., Jana S.,  Ray B. (2018) DeepTest: automated testing of deep-neural-network-driven autonomous cars // https://dl.acm.org/doi/abs/10.1145/3180155.3180220
4. Picture 1 // https://dark-network.net/ru/what-is-a-self-driving-car-and-how-does-it-work/?noamp=mobile
5. Survey // https://tass.ru/obschestvo/6989739
